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O sistema de transporte coletivo é fortemente influenciado pela temporizacdo semaférica. Um
onibus lotado que precisa parar em um semafora impde atraso a diversos usudrios
simultaneamente e tem associado um gasto de combustivel e desgate do veiculo. A principal
medida para evitar o atraso de um Onibus é a implantacdo de técnicas de prioridade
semafdrica para Onibus. O objetivo deste trabalho é propor um sistema de prioridade para
transporte coletivo baseado em tecnologias fundamentadas no conceito de Internet das
Coisas, que use dispositivos de comunicacdo de curta distancia para comunicacdo entre
infraestrutura e Onibus. Mais especificamente, permitir a comunicacdo entre Onibus e o
controlador semaforico para a aplicacdo de prioridade semaférica. Além de abordar o aspecto
tecnoldgico, a técnica de controle devera ser investigada. Espera-se com esse trabalho fazer
um experimento em campo.



